Przedmiar robot
Przepompownia wéd deszczowych, Elektryczna
(nazwa obiektu, rodzaju robét)
Lokalizacja 39-400 Tarnobrzeg dz.ew.nr 500/38 obreb Nagnajéw

Ksigzka przedmiaréw/obmiarow

1. Roboty zewnetrzne
Nr Spec.:

1 KNR 4-03W 1121-16-020 1,00 szt
Odlqczenie istniejgcego WLZ LY
Charakterystyka robot: Tablica: 1121
1.0dkrecenie pokrywk i zaciskow
2.0dtaczenie przewodow

3.Demontaz gniazda bezpiecznikowego
4.Przykrecenie przykrywki zaciskow

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

2 KNNR 9 0202-080-020 1,00 szt
Demontaz skrzynki lub rozdzielnicy skrzynkowej o masie do 150 kg wraz z osprzetem
Charakterystyka robot: Tablica: 0202

1.Czgsciowe rozebranie i ztozenie skrzynek

2.0dtaczenie przewodow

Dla kol.01-04

3.Wykonanie otworow uzupetiajacych dla osadzenia rozd zielnic

4.0sadzenie rozdzielnicy

5.Podtaczenie przewodow i ich oznaczenie

6.Malowanie poprawkowe

7.Opisanie i oznaczenie rozdzielnicy

krotnos¢= 1,00
Nr Spec.:

3 KNR 5-14 0517-0904-040 16,00 m
Ulktadanie przewodow miedzianych typu LgYc-750 V o przekroju 70 mm2 w wigzkach w szafach i na
tablicach (ZLK-1)

Charakterystyka robot: Tablica 0517: Ukladanie przewodoéw w wigzkach w szafach i na tablicach.

Wyszczegolnienie robot:

1. Ustalenie trasy prowadzenia przewodow.

2. Wytrasowanie, wywiercenie i nagwintowanie otwor6w dla uchwytow mocujacych przewody.
3. Uformowanie wiazki z zamocowaniem na uprzednio zalozonych uchwytach.

4. Obcigcie koncow zyt na miare.

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

1. 4*%4 16,00

4 KNR 2-01 0707-02-060 1,00 m3
Wykopy reczne o glebokosci do 1,5 m wraz z zasypaniem dla stupow elektroenergetycznych lini
napowietrznych niskiego napiecia. Grunt kategorii I11.

Charakterystyka robdt. Tablica: 0707

1.0dspojenie gruntu topatami i narz¢dziami recznymi

2.Wydobycie gruntu na pobocze

3.Wyrdéwnanie $cian i dna wykopu

4.0czyszczenie pasow o szerokosci 0,6 m wokot wykopu

5.Reczne zasypanie wykopu gruntem ztoz onym obok

6.Ubicie gruntu warstwami o grubosci 15 cm

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:
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KNR 5-10 0809-02-040
Montaz uziomow poziomych lub przewodow uziemiajgcych w wykopach o glebokosci 0,60 m. Grunt
kategorii 111

Charakterystyka robot: Tablica: 0809

Dla montazu uziomoéw poziomych lub przewodoéw uziemiajacych:
1.Wyznaczenie trasy rowu

2.Rgczne wykopanie rowu

3.0dmierzenie i ucigcie bednarki

4.Wyprostowanie bednarki

5.Utozenie bednarki w wykopie

6.Spawanie gazowe

7.0czyszczenie i malowanie spawu

8.Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami

9.Podlaczenie przewodu uziemiajacego do stupa

Dla mechanicznego podgrazenia uziomow:

1.Przygotowanie wibromtota i osprzetu na stanowisku
2.Zakladanie pretoéw w prowadnicy

3.Pograzenie uziomu

4.Spawanie gazowe

5 .Demontaz wibromtota i osprzetu

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

4,00 m

KNR 5-14 0517-0904-040
Uktadanie przewodow miedzianych typu LgYc-750 V o przekroju 70 mm2, uziemienie ztgcza.
Charakterystyka robot: Tablica 0517: Ukladanie przewodow w wigzkach w szafach i na tablicach.

Wyszczegolnienie robot:

1. Ustalenie trasy prowadzenia przewodow.

2. Wytrasowanie, wywiercenie i nagwintowanie otworéw dla uchwytow mocujacych przewody.
3. Uformowanie wiazki z zamocowaniem na uprzednio zatozonych uchwytach.

4. Obcigcie koncow zyt na miare.

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

3,00 m

KNNR Wacetob 5 0401-020-090

Rozdzielnica z tablicq uktadu pomiarowego z miejscem na montaz licznika elektronicznego oraz modemu
GSM

Charakterystyka robot. Tablica: 0401

1.0bsadzenie konstrukcji ztacza lub urzadzenia SZR

2.Montaz wyposazenia

3.Wykonanie potaczen wewngtrznych

4.Podtaczenie przewodow i kabli zewnetrznych

5.Uzupehienie podstaw bezpiecznikowych wktadkami biezpiecznikowymi

6.0znaczenie przewodow i obwoddéw

7.Malowanie poprawkowe i opisanie ztacza lub SZR-u

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

1,00 kpl

KNNR 5 1301-020-108
Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego niskiego napiecia. Obwéd o ilosci faz - 3
Charakterystyka robdt. Tablica: 1301

1.Okreslenie obwodu

2.0gledziny instalacji

3.Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach

4.0dtaczenie odbiornikow

5.Pomiar rezystancji izola cji i ciggtosci obwodu

6.Podtaczenie odbiornikéw

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

1,00 pomiar

KNNR 5 1003-02010-090
Montaz przewodow kabelkowych do opraw oswietleniowych, wciggane w stupy, rury ostonowe i
wysiegniki. Wysokos¢ latarn do7 m
Charakterystyka robot. Tablica: 1003
Dla kol.01-04:
1.Weciagnigcie przewodoéw w stupy (dla stupow bez wysiegnikow) i w wysiegniki
2.Podtaczenie przewodow do zaciskow tabliczki bezpiecznikowej
Dla kol.05:
1.Umocowanie przewodu do linki stalowej przewieszki spinkami lub paskami
2.Podfaczenie przewodu do miejsca zasilania
Uwaga:
Dhugo$¢, rodzaj i przekrdj przewodu nalezy przyja¢ z dokumentacji
technicznej z uwzglednieniem wspoétczynnika 1,04

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

7,00 kpl
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KNNR 5 1004-020-020

Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na wysiegnikach
Charakterystyka robot: Tablica: 1004

1.Zamocowanie oprawy

2.Wprowadzenie przewodow i ich podtaczenie

3.Wkrecenie lub zatozenie lamp oraz pozostatego wyposazenia

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

7,00 szt

11

KNR 5-08 0502-09-090

Przygotowanie podioza betonowego pod oprawy oswietleniowe-przykrecane. Mocowanie na kotkach
kotwigcych, dwa mocowania
Charakterystyka robdt. Tablica: 0502
1.Trasowanie

Dla kol. 01, 02:

2.Nawiercenie otworow w drewnie

Dla kol. 03-06, 09, 10:

2.Wykonanie §lepych otworéw mechanicznie
Dla kol. 03, 04:

3.0sadzenie kotkow rozporowych plastykowych
Dla kol. 05, 06, 09, 10:

3.0sadzenie kotkow kotwiacych

Dla kol. 07, 08, 11, 12:

2.Wstrzelenie kotkow

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

2,00 kpl

12

KNNR 5 0504-040-090

Oprawy oSwietleniowe strugoodporne pyloodporne przykrecane

Charakterystyka robét: Tablica: 0504

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podloza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodta $wiatla, zaptonniki i sprawdzenie przed
zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupelnienie oprawy w odblysniki, ostony, siatki i klosze

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

2,00 kpl

13

KNR 5-08 0008-05-040

Montaz listew Sciennych (korytek instalacyjnych) z materiatu antykorozyjnego na scianach i stropach.
Mocowanie przez przykrecanie do podtoza betonowego (z.nr 6/94)
Charakterystyka robot: Tablica: 0008

1.Trasowanie

2.0dmierzenie i ucigcie listwy

Dla kol. 03-05:

3.Wykonanie $lepych otworow

4.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol. 02-05:

5.Nawiercenie otwordw w listwie

6.Umocowanie listew za pomocg wkretow

7.Zmontowanie elementow listew

Dla kol. 01:

3.Przygotowanie kleju

4.Zamontowanie listew do podfoza z zastosowaniem wszelkich czynnosci
przewidzianych instrukcja technologiczna klejenia

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

55,00 m

14

KNR 5-08 0206-01-040

Przewody izolowane jednozytowe o przekroju do 2,5 mm2 uktadane w gotowych korytkach
Charakterystyka robot: Tablica: 0206

1.Rozwinigcie

2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie

3.Otwieranie i zamykanie puszek, odgaleznikoéw lub skrzynek rozgateznych

4.Wciagnigcie przewodu

krotnosé= 1,00

Nr Spec.:

24,00 m
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KNR 5-08 0212-03-040
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej uktadane w gotowych korytkach i na drabinkach bez
mocowania. YKY 5x4 mm2, oswietlenie zewnetrzne

Charakterystyka robot: Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie

3.Wprowadzenie koncow przewodu do puszek lub odgateznikow

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

31,00 m

16

KNR 2-01 0702-0601-040

Mechaniczne kopanie rowow,o glebokosci do 0,8 m i szerokosci dna rowu do 0,8 m,dla kabli,koparkami
podsigbiernymi o pojemnosci tyzki 0,15 m3.Grunt kat I1I-1\V

Charakterystyka robot: Tablica: 0702

1.Kopanie rowu na odktad wzdtuz wykopu

2.Rgezne wyr 6wnanie dna wykopu

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

45,00 m

17

KNR 2-04 1533-01-040

Elementy instalacji odgromowej.Uziom poziomy otokowy w gotowym wykopie
Charakterystyka robot. Tablica: 1533

1.Dostarczenie elementéw na stanowisko robocze

2.Montaz elementow instalacji na kominie

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

45,00 m

18

KNR 5-08 0604-01-040

Montaz zwodow poziomych nienaprezanych z preta o srednicy do 10 mm,na dachu ptaskim pokrytym
blachg

Charakterystyka roboét. Tablica: 0604

1.Trasowanie

2.Zamocowanie wspornikow

3.0Odmierzenie, ucigcie i wyprostowanie preta

4.Uktadanie preta na wspornikach

5.Gigcie preta

Dla kol. 03:

6.Wykonanie $lepych otworow

Dla kol. 01, 07:

6.Uszczelnienie miejsc mocowania wspornikow przez oblutowanie
Dla kol. 05, 06:

6.Uszczelnienie miejsc obsadzenia wspornikow lepikiem

Dla kol. 04:

6.Przygotowanie kleju

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

35,00 m

19

KNR 5-08 0607-02-040
Montaz przewodow odprowadzajqcych instalacji odgromowej na budynkach. Podtoze z cegly, wykonanie
otworu recznie, pret osrednicy do 10 mm
Charakterystyka robdt. Tablica: 0607

1.Trasowanie

2.Montaz i demotaz zasilania spawarki

3.0czyszczenie i malowanie spawu

4.0dmierzenie, ucigcie i wyprostowanie przewodoéw
5.Uregulowanie naciagu przewodow pomi¢dzy wspornikami
6.Gigcie przewodu

7.Zawieszenie drabiny

8.Zdjecie drabiny

Dla kol. 01, 07, 08:

9.Nawiercenie otworow

Dla kol. 01, 07, 08, 17, 18:

10.Mocowanie wspornikow przez przykregcenie

Dla kol. 02-05, 09-16:

9.0sadzenie wspornikow

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

18,00 m

20

KNR 5-08 0615-03-020

Montaz zwodow pionowych na dachu lub dymniku ptaskim, z preta ocynkowanego o Srednicy 18 mm
Charakterystyka robdt. Tablica: 0615

1.Zamocowanie iglicy do wspornika

2.Przylaczenie zwodu pretowego do iglicy przez skrecenie

3.Utozenie na uchwytach i zamocowanie zwodu z preta o $rednicy 18 mm

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

4,00 szt
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KNR 5-08 0619-06-020
Montaz zigcz kontrolnych w instalacji uziemiajqcej lub odgromowej. Polgczenie drut-plaskownik
Charakterystyka robot: Tablica: 0619

1.Natozenie elementow ztaczki na konce faczonych przewodow i skrecenie Srubami

Dla kol. 01, 02:

2.Przykrecenie do rynny

Dla kol. 03, 04:

3.Naprezenie przewodu

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

2,00 szt

22

KNR 2-01 0705-0602-040

Mechaniczne zasypywanie spycharkami rowow dla kabli. Gtebokos¢ rowow do 0,8 m i szerokos¢ dna
wykopu do 0,8 m.Grunt kategorii I1I-1V.

Charakterystyka robdt. Tablica: 0705

1.Zasypanie rowu

2.Rozplantowanie nadmiaru gruntu

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

45,00 m

23

KNR 4-03 1205-05-108
Badanie skutecznosci zerowania - pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1205

1.0gledziny dostepnych czgsci instalacji

2.Rozkrecenie lub rozlaczenie potaczen ztacza

3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Zabezpieczenie powtorne ztacza przed korozja

Dla kol.05, 06:

1.Pomiar skutecznos$ci zerowania

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

9,00 pomiar

2. Roboty wewnetrzne

Nr Spec.:

24

KNR 5-08 0008-05-040
Montaz listew Sciennych (korytek instalacyjnych) z materiatu antykorozyjnego na scianach i stropach.
Mocowanie przez przykrecanie do podtoza betonowego (z.nr 6/94)
Charakterystyka robdt: Tablica: 0008

1.Trasowanie

2.0dmierzenie i uciecie listwy

Dla kol. 03-05:

3.Wykonanie $lepych otworow

4.0sadzenie kotkow rozporowych

Dla kol. 02-05:

5.Nawiercenie otworow w listwie

6.Umocowanie listew za pomoca wkretow

7.Zmontowanie elementow listew

Dla kol. 01:

3.Przygotowanie kleju

4.Zamontowanie listew do podtoza z zastosowaniem wszelkich czynno$ci

przewidzianych instrukcja technologiczna klejenia

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

225,00 m

25

KNR 5-08 0212-01-040
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej ukiadane w gotowych korytkach i na drabinkach bez
mocowania. Lgczny przekroj zyt do 6Cu, 1241 mm2
YDY 3x2,5 mm2
Charakterystyka robot. Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie

3.Wprowadzenie koncow przewodu do puszek lub odgateznikow

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

45,00 m

26

KNR 5-08 0212-01-040

Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej uktadane w gotowych korytkach i na drabinkach bez
mocowania. Lgczny przekroj zyt do 6Cu, 1241 mm2 YDY 3x1,5 mm2

Charakterystyka robdt. Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie

3.Wprowadzenie koncoéw przewodu do puszek lub odgateznikéw

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

115,00 m
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KNR 5-08 0502-09-090

Przygotowanie podioza betonowego pod oprawy oswietleniowe-przykrecane. Mocowanie na kotkach
kotwigcych, dwa mocowania
Charakterystyka robot: Tablica: 0502
1.Trasowanie

Dla kol. 01, 02:

2.Nawiercenie otworé6w w drewnie

Dla kol. 03-06, 09, 10:

2.Wykonanie §lepych otworéw mechanicznie
Dla kol. 03, 04:

3.0sadzenie kotkow rozporowych plastykowych
Dla kol. 05, 06, 09, 10:

3.0sadzenie kotkow kotwiacych

Dla kol. 07, 08, 11, 12:

2.Wstrzelenie kotkow

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

12,00 kpl

28

KNNR 5 0504-040-090

Oprawy oSwietleniowe wewnetrzne

Charakterystyka robdt: Tablica: 0504

1.Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy

2.Przygotowanie podtoza do zamocowania oprawy

3.Rozpakowanie oprawy

4.0czyszczenie oprawy

5.0twarcie i zamknigcie oprawy

6.0bcigcie i zarobienie koncow przewodow

7.Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatta, zaptonniki i sprawdzenie przed
zamontowaniem

8.Zamotowanie oprawy

9.Podlaczenie

10.Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

12,00 kpl

29

KNR 5-08 0301-03-020
Przygotowanie podloza betonowego pod osprzet instalacyjny. Mocowanie osprzetu przez przykrecenie do
kotkow plastikowych

Charakterystyka robdt. Tablica: 0301
1.Trasowanie

Dla kol. 01-03, 07-09, 13-14, 19-21:

2.Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie

Dla kol.10-12, 22-24:

2.Wykonanie §lepych otworow recznie

Dla kol. 04, 15, 18:

2.Wstrzelenie kotkow

Dla kol. 05-06:

2.Montaz i demontaz zasilania spawarki

3.Ucigcie i przyspawanie ptaskownikow
4.Wykonanie konsolek i przespawanie
5.0czyszczenie i pomalowanie konsolek i ptaskownikow
Dla kol. 07-12:

3.Wykonanie konsolek

4.0sadzenie konsolki

5.Pomalowanie konsolek

Dla kol. 01-03:

3.0sadzenie kotkow rozporowych plastykowyc h
Dla kol. 13, 14, 16, 17:

3.0sadzenie kotkow kotwigcych

Dla kol. 13-15:

4 .Montaz konsolek systemu U504

Dla kol. 16-18:

4.Montaz wspornikow jezyczkowych U506 1 U507

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

9,00 szt

30

KNR 5-08 0309-06-020
Montaz do gotowego podtoza gniazd wtyczkowych bryzgoszczelnych,przykrecanych z
uziemieniem,2-biegunowych.Obcigzalnos¢ 16 amper przewodu o przekroju do 2,5 mm2
Charakterystyka robot: Tablica: 0309

1.Niezbgdne rozmontowanie gniazda

Dla kol. 07:

2.Przygotowanie kleju

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

3,00 szt
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31 KNR 5-08 0307-03-020 6,00 szt
Montaz na gotowym podtozu tgcznikow podtynkowych swiecznikowych w puszce instalacyjnej
Charakterystyka robot: Tablica: 0307
1.Niezbedne rozmontowanie lacznikéw lub przyciskow
krotnosé= 1,00
Nr Spec.:
32 KNR 5-08 0212-03-040 65,00 m
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej uktadane w gotowych korytkach i na drabinkach bez
mocowania. YKY 5x4 mm2, Zlqcza remontowe
Charakterystyka robot. Tablica: 0212
1.Rozwinigcie
2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie
3.Wprowadzenie koncow przewodu do puszek lub odgateznikoéw
krotnosé= 1,00
Nr Spec..
33 KNR 5-08 0401-10-020 6,00 szt
Przygotowanie podtoza betonowego do zabudowania aparatow posiadajgcych do 4 otworow
mocujgcych. Kucie mechaniczne pod kotki rozporowe plastikowe
Charakterystyka robot: Tablica: 0401
1.Trasowanie
Dla kol. 01-20:
2.Wykonanie $lepych otworow
Dla kol. 01-06, 15-20:
3.0sadzenie $rub kotwowych z zabetonowaniem
Dla kol. 07-10:
3.0sadzenie kotkow rozporowych plastykowych
Dla kol. 11-14:
3.0sadzenie kotkow kotwigcych
Dla kol. 21-22:
3.Wywiercenie otworéw
krotnosé= 1,00
Nr Spec.:
34 KNR 5-08 0402-02-020 6,00 szt
Montaz zestawow gniazd remontowych 400V+230V
Charakterystyka robot. Tablica: 0402
1.Przykrecenie aparatu do podtoza
2.Malowanie poprawkowe aparatu
krotnosé= 1,00
Nr Spec.:
35 KNR 5-08 0211-01-040 75,00 m
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej n.t. uktadane na przygotowanym podtozu,mocowane
paskami lub klamerkami. Lgczny przekroj zyt do 6Cu, 1241 mm2
Charakterystyka robot. Tablica: 0211
1.Rozwinigcie
2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie
3.Wprowadzenie koncow przewodu do puszek lub odgateznikow
krotnosé= 1,00
Nr Spec.:
36 KNR 5-08 0705-08-040 19,00 m
Montaz korytek typu "U575" o szerokosci 200 mm. Przykrecanie do gotowych otworow
Charakterystyka robot: Tablica: 0705
1.UtozZenie elementow na konst rukcji
Dla kol. 01-03, 07-09:
2.Przykrecenie drabinek do konstrukcji wsporczej
3.Zamontowanie tukow z gotowych elementow
4.Skrecenie elementow miedzy soba przy uzyciu ztaczek
Dla kol. 04-06:
2.Przyspawanie drabinek do konstrukcji wsporczej
Dal kol. 10:
2.W ykonanie tuku, wytrasowanie, cigcie, spawanie i szlifowanie
krotnosé= 1,00
Nr Spec.:
37 KNR 5-08 0212-03-040 19,00 m

Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej ukiadane w gotowych korytkach i na drabinkach bez
mocowania. YKY 5x120 mm2 ZLK-Tablica T oraz do szafy sterowniczej.

Charakterystyka robodt. Tablica: 0212

1.Rozwinigcie

2.Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie

3.Wprowadzenie koncoéw przewodu do puszek lub odgateznikow

krotnosé= 1,00

Nr Spec.:

System kosztorysowania WINBUD Kosztorys Start (wer. 2012.30)
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KNR 5-08 0404-08-020

Montaz tablicy rozdzielczej T

Charakterystyka robot: Tablica: 0404

Dal kol. 01-06:

1.Ustawienie rozdzielnicy i zabezpieczenie przed poruszeniem

2.0sadzenie konstrukeji z rozdzielnica w gotowych otworach

3.Zabetonowanie

Dla kol. 07-12:

1.Ustawienie i przykrecenie rozdzielnicy wraz z konstrukcja srubami do gotowego
podtoza

Dla kol. 13-18:

1.Ustawienie

2.Wypoziomowanie

3.Przyspawanie do podtoza konstrukcji

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

1,00 szt

39

KNR 4-03 1205-05-108
Badanie skutecznosci zerowania - pomiar pierwszy
Charakterystyka robot: Tablica: 1205

1.0gledziny dostgpnych czeéci instalacji

2.Rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza

3.Pomiar rezystancji elementow instalacji
4.Zabezpieczenie powtdrne ztacza przed korozja

Dla kol.05, 06:

1.Pomiar skuteczno$ci zerowania

krotnosé= 1,00
Nr Spec.:

4,00 pomiar
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